P4dKRITER

OTOMATIK KAPI SISTEMLERI

KRITER ALT KASALI TiP, ELEKTROHIDROLIK, MENTESELI YUKLEME RAMPASI, 7 TON

TEKNiK SARTNAMESI
GENEL TANIM

Yikleme rampasi (seviyer) hareketini Motor, Pompa ve Hidrolik Piston’un elektrik kontrol tnitesi ile kumanda edilmesi
neticesinde saglamali ve ylikleme / bosaltma yapilan yer ile yiikleme/bosaltma yapilan arag arasindaki seviye farkini ayarlayarak,

forklift, transpalet vb. ile yapilan yikleme bosaltma isleminin hizli, giivenli ve verimli yapilmasini saglamalidir.

1. RAMPA OZELLIKLERI

1.1. CE sertifikasyonu olmaldir.

1.2. Avrupa Standardi EN 1398’e uygun olmalidir.

1.3. Kor kasasi ile kendini destekleyebilmeli ve asma tip gukur detayina yerlestirilebilmelidir.

1.4. Kor kasasl tek parca ve kaynakl montaj olmahdir.

1.5. Rampa tasima kapasitesi 7.000 kg olmalidir.

1.6. Rampa ana platformu kalkis ve inis ylikseklik araliklari; uzunlugu 2000 mm olan modeller igin -336 cm / + 991 mm,
uzunlugu 2500 mm olan modeller igin -325 / + 860 mm, uzunlugu 3000 mm olan modeller i¢in -320 / + 786 mm olmalidir.
1.7. Ana platform malzemesi yiksek kaliteli celikten (S235J), 6/8 mm gozyasi desenli sac olmalidir.

1.8. On kanat (dil) malzemesi yiiksek kaliteli celikten (S235J) 12/14 mm gbzyasi desenli sac olmalidir.

1.9. Platform ve kanatlara hareket hidrolik pistonlar vasitasi ile iletilmelidir.

1.10. EN 1398’e uygun olarak platform yiksekligi kontrol tinitesi Gzerindeki buton ile otomatik olarak ayarlanabilmelidir.
1.11. On kanatlara serbest/park pozisyonda iken destek veren iki adet destek yuvasi bulunmalidir.

1.12. Rampa havada iken enerjisi kesildiginde platformun asagiya inmesini 6nleyecek solenoid bobin kilidi bulunmalidir.
1.13. Rampa yukari pozisyonda iken ayak sikismasini dnleyici yan koruma plakalari olmalidir.

1.14. Hem kor kasa lizerinde hem de yan koruma saclari Gzerinde sari-siyah uyarici serit bant bulunmahdir.

1.15. Rampa bakimi esnasinda platformun diismesine engel olacak emniyet/bakim profili bulunmalidir.

1.16. Opsiyonel olarak 200 ve 220 cm genislikteki rampalarda 6n kanatlar (dil) rampa genisligine uygun tek veya (g kanatli
olabilmelidir.

1.17. On kanat (dil) u¢ kismi yumusak forklift gecisini saglamak icin traslanmis olmalidir.

1.18. Calisma sicakhgi -20 °C / +50 °C arasinda olmalidir.

1.19. Akustik ses diizeyi maksimum 70 dB olmalidir.

1.20. EN 1398’e uygun maksimum basing valf donanimli Elektro hidrolik tniteye sahip olmalidir.

1.21. Sokulebilir olan tiim parcalari degistirilebilir olmalidir.

1.22. Tum yapi platform (zerine vidalanabilir 4 adet yikleme gbzi sayesinde bir forklift ile 4 yonden tasinabilir ve gukura
yerlestirilebilir olmalidir.

1.23. Rampa montaji bakimi ve galistirmasi igin gorsel montaj kilavuzu olmalidir.

2. DONANIM

2.1. Motor Gerilimi 230/400 V, 50 Hz, gic¢ 1,1 kW olmalidir.

2.2. Llastik tamponlar dikdortgenler prizmasi seklinde olmaldir. Lastik tampon icinde asinmalar sonrasinda kullanim 6mriinin
sonuna geldigini gosterecek kirmizi sertiler olmalidir.

2.3. Rampa ana platformu silindir ¢capi min. @ 50 mm ¢apinda, 6n kanat (dil) silindir ¢gapi min. @ 30 mm ¢apinda olmalidir.
2.4. Motor, i1si ve akima karsi korumali olmahdir.

2.5. Kontrol Unitesi koruma sinifi IP55 olmalidir.

2.6. Kontrol linitesi Gzerinde ¢evirmeli agma-kapama butonu bulunmalidir.

2.7. Kontrol lnitesi izerinde selenoide giden enerjiyi gosteren pilot 15181 bulunmalidir.

2.8. Kontrol Unitesi Gizerinde galistirma butonu bulunmalidir.



