P4dKRITER

OTOMATIK KAPI SISTEMLERI

KRITER ALT KASASIZ TiP, ELEKTROHIDROLIK, MENTESELI YUKLEME RAMPASI, 7 TON
TEKNiK SARTNAMESI

GENEL TANIM
Yikleme rampasi (seviyer) hareketini Motor, Pompa ve Hidrolik Piston’un elektrik kontrol tnitesi ile kumanda edilmesi
neticesinde saglamali ve ylikleme / bosaltma yapilan yer ile yiikleme/bosaltma yapilan arag arasindaki seviye farkini ayarlayarak,

forklift, transpalet vb. ile yapilan yikleme bosaltma isleminin hizli, givenli ve verimli yapilmasini saglamalidir.

1. RAMPA OZELLIKLERI

1.1. CE sertifikasyonu olmalidir.

1.2. Avrupa Standardi EN 1398’e uygun olmalidir.

1.3. Asma tip ¢ukur detayina yerlestirilebilmelidir. Beton gukur detaylari alt agik tip, kapali tip ve kamyon arkasi rampalara
uygun seceneklere uygun olmalidir.

1.4. Kor kasasi yiiksekli ayarli olmali 540 mm ile 600 mm arasindaki gukur detaylarina yerlestirilebilmelidir.

1.5. Rampanin yapisi gerekli durumlarda kor kasa yiikseklik ayari ile 370 mm’ye kadar daraltilabilmeli ve bu sayede ¢oklu
sevkiyatlarda standart bir TIR aracinda 28 adet rampa sevkiyat yapilabilmelidir.

1.6. Yapisi modiler olmali ayni platform kapali (Box tipi) alt kasa ya da agik (Combi tipi) alt kasaya uyumlu olmalidir.

1.7. Tampon Lastigi 1. Kalite hamurdan imal olmalidir. Standart olarak 400x60x80 mm opsiyonel olarak 400x250x100 mm
Olgulerinde duvara sabit veya rampaya yanasan aracin kasasl ile beraber algalip ylkselen, lastik yipranmasini engelleyen
kayar kizakli sistem olmalidir.

1.8. Rampa tasima kapasitesi 7.000 kg olmalidir.

1.9. Rampa ana platformu kalkis ve inis ytikseklik araliklari; uzunlugu 2000 mm olan modeller i¢in -385 cm / + 927 mm, uzunlugu
2500 mm olan modeller igin -380 / + 800 mm, uzunlugu 3000 mm olan modeller i¢in -363 / + 730 mm olmalidir.

1.10. Ana platform malzemesi ylksek kaliteli celikten (S235J), 6/7 mm gozyasi desenli sac olmalidir.

1.11.0n kanat (dil) malzemesi yiiksek kaliteli celikten (5235J), 12/13 mm gdzyasi desenli sac olmalidir.

1.12.Platform ve kanatlara hareket hidrolik pistonlar vasitasi ile iletilmelidir.

1.13.EN 1398’e uygun olarak platform yiksekligi kontrol initesi Gizerindeki buton ile otomatik olarak ayarlanabilmelidir.

1.14.0n kanatlara serbest/park pozisyonda iken destek veren iki adet destek yuvasi bulunmalidir.

1.15.Rampa havada iken enerjisi kesildiginde platformun asagiya inmesini 6nleyecek solenoid bobin kilidi bulunmalidir.

1.16.Rampa yukari pozisyonda iken ayak sikismasini 6nleyici yan koruma plakalari olmalidir.

1.17.Hem kor kasa lizerinde hem de yan koruma saclari Gzerinde sari-siyah uyarici serit bant bulunmahdir.

1.18.Rampa bakimi esnasinda platformun diismesine engel olacak emniyet/bakim profili bulunmalidir.

1.19. Opsiyonel olarak 200 ve 220 cm genislikteki rampalarda 6n kanatlar (dil) rampa genisligine uygun tek veya (¢ kanatli
olabilmelidir.

1.20.0n kanat (dil) ug kismi yumusak forklift gegisini saglamak igin traslanmis olmaldir.

1.21.Calisma sicakhgi -20 °C / +50 °C arasinda olmalidir.

1.22. Akustik ses diizeyi maksimum 70 dB olmalidir.

1.23.EN 1398’e uygun maksimum basing valf donanimli Elektro hidrolik Gniteye sahip olmalidir.

1.24.S0kilebilir olan tiim pacalari degistirilebilir olmalidir.

1.25.Rampa montaji bakimi ve galistirmasi igin gorsel montaj kilavuzu olmalidir.

2. DONANIM

2.1 Motor Gerilimi 230/400 V, 50 Hz, gi¢ 1,1 kW olmalidir.

2.2 Lastik tamponlar dikdoértgenler prizmasi seklinde olmahdir. Lastik tampon icinde asinmalar sonrasinda kullanim 6mriinin
sonuna geldigini gosterecek kirmizi seritler olmalidir.

2.3 Rampa ana platformu silindir ¢capi min. @ 50 mm capinda, 6n kanat (dil) silindir capi min. @ 30 mm ¢apinda olmalidir.

2.4 Motor, 1si ve akima karsi korumali olmalidir.

2.5 Kontrol Uinitesi koruma sinifi IP55 olmalidir.
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2.6 Kontrol tinitesi Gizerinde ¢evirmeli agma-kapama butonu bulunmalidir.
2.7 Kontrol lnitesi izerinde solenoide giden enerjiyi gosteren pilot 15181 bulunmalidir.

2.8 Kontrol tinitesi Gizerinde ¢alistirma butonu bulunmalidir.



